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1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem modernizacji uktadu przygotowania wody,

uzupelniania ubytkow i stabilizacji ci$nienia

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z modernizacja cze$ci instalacji pracujacych na potrzeby kottowni miejskiej w Rypinie
w zakresie: stacji uzdatniania wody wraz z uktadem odgazowania oraz korekcji chemicznej,
a takze uktad uzupetniania ubytkow 1 stabilizacji ci$nienia w sieci. Zakres ten obejmuje
nastepujace rodzaje robot:

- roboty przygotowawcze i pomocnicze

- wykonanie tymczasowej instalacji uzupetniania wody

- roboty demontazowe istniejacej instalacji uzdatniania wody i1 ukladu odgazowania
termicznego oraz zbiornikow

- montaz nowych urzadzen, armatury i rurociggdéw dla stacji uzdatniania wody, uktadu
odgazowania prozniowego, korekcji chemicznej, uzupetiania ubytkow i stabilizacji ci$nienia
- wykonanie: zabezpieczenia przed korozja, izolacji cieplnej 1 oznaczen,

- wykonanie instalacji zasilajgco - sterownicze] wraz z rozdzielnica, czujnikami,
okablowaniem , itd.

- wykonanie instalacji wod-kan

- proby, uruchomienia i kontrola jakosci.

Szczegdlowy zakres modernizacji tej instalacji okreslono w dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe
Inspektor nadzoru- osoba reprezentujaca interesy Inwestora kontrolujaca zgodnos¢ realizacji

budowy z projektem, sprawdzajaca jako$¢ 1 odbierajgca roboty budowlane.



Kierownik robo6t- osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji
Projektowe;.

Polecenie Inspektora - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez Inspektora
w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwigzanych
z prowadzeniem robot.

Przedmiar robot - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci

technologicznej ich wykonania.

Przyjete oznaczenia i skroty
PN- Polska Norma
ST- Specyfikacje Techniczne

DP- Dokumentacja Projektowa

Podstawowe okreslenia dotyczace instalacji - s3 zgodne z normami branzowymi oraz
okresleniami podanymi w specyfikacji technicznej

Stacja uzdatniania wody — urzadzenie stluzace do dostosowywania wlasno$ci wody do
okreslonych wymagan.

Uklad odgazowania prézniowego - instalacja przeznaczona do usunigcia rozpuszczonych
w wodzie gazow - przede wszystkim tlenu 1 dwutlenku wegla - poprzez doprowadzenie jej do
wrzenia w temperaturze 50 — 75°C.

Zestaw dozujacy — wyposazony w zbiornik i pompe, przeznaczony do precyzyjnego
dozowania ptynnych $rodkéw chemicznych do instalacji wodnych.

Pompa - urzadzenie shluzace do przetlaczania cieczy; dziatanie pompy polega na
wytwarzaniu roznicy ci$nien pomiedzy strong ssawng a tloczng Charakterystykami pomp s3:
- wydajnos$¢ — mierzona w objetosci przepompowywanej cieczy na jednostke czasu,

- wysoko$¢ podnoszenia (lub maksymalne ci$nienie)

Filtr — montowany na rurociggu, stuzacy do eliminacji zanieczyszczen w instalacji

Zawor odcinajacy — zawor do odcinania i1 otwierania przeplywu czynnika w instalacji.
Zawor regulacyjny — zawor umozliwiajacy regulacj¢ parametrow czynnika (ci$nienie,
temperatura, nat¢zenie przeptywu, rdznica cisnienia) w instalacji.

Zawor zwrotny — zawor zabezpieczajacy instalacje przed przeptywem wstecznym



Zawor spustowy — stuzy do usunigcia czynnika z instalacji i montowany jest w najnizszym
punkcie instalacji.

Zawor odpowietrzajacy — sluzy do usunigcia powietrza i jest montowany w najwyzszym
punkcie instalacji.

Termometr — przyrzad stuzacy do pomiaru temperatury.

Manometr — przyrzad stuzacy do pomiaru ci$nienia.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace organizacji robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot oraz za ich zgodnos$¢ z Oferta,

Dokumentacja Projektowa i Specyfikacja Techniczna.

1.5.1. Przekazanie terenu robot
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy Teren

Robot wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami oraz Dokumentacj¢ Projektowa i ST.

1.5.3. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa zawiera: opisy, zestawienia podstawowych materiatow, rysunki
1 inne dokumenty niezb¢dne do wykonania zadania.

Jezeli w trakcie wykonywania robdt okaze si¢ koniecznym uzupeilnienie Dokumentacji
Projektowej przekazanej przez Inwestora, Wykonawca sporzadzi brakujgce rysunki i ST na
wlasny koszt 1 przedtozy je Inwestorowi do zatwierdzenia.

W przypadku zmian w stosunku do DP, dokonanych podczas realizacji obiektu, Wykonawca
powinien wykona¢ dokumentacje powykonawcza. Koszty dokumentacji powykonawczej
w calo$ci obcigzajg Wykonawce wygrywajacego przetarg.

Wszelkie zmiany w Dokumentacji Projektowej powinny by¢:

- wprowadzane na pismie

- uzgadniane z Projektantem

- akceptowane przez Inwestora (Inspektora Nadzoru).

1.5.4. Zgodnos¢ robot z Dokumentacja Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane
przez Inwestora Wykonawcy stanowig cze¢$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczeg6lnione
w cho¢by jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy, tak jakby zawarte byly w catej

dokumentacji.



W  przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowigzuje
nastepujaca kolejno$¢ ich waznosci:

1) Specyfikacje Techniczne,

2) Dokumentacja Projektowa.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow lub opuszczen w Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktéry dokona
odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci, opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty i1 dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacjg
Projektowa i ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe,
od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu toleranc;i.

Cechy materiatéw i elementow instalacji muszg by¢ jednorodne 1 wykazywac bliskg zgodnos¢
z okre$lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego
przedzialu tolerancji. W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne
z Dokumentacja Projektowa lub ST i1 wplynie to na niezadowalajgca jako$¢ elementu
instalacji, to takie materialty beda niezwlocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane na

koszt Wykonawcy.

1.5.5. Informacja o terenie robot

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Robdt w okresie trwania i realizacji,
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem
W sposob uzgodniony przez Inspektora.

Wykonawca dostarczy, =zainstaluje 1 bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym ogrodzenia, porecze, o$wietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze,
dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robot.

Koszt zabezpieczenia terenu robdt nie podlega odrebnej zaptacie 1 przyjmuje si¢, ze jest
wlaczony w cen¢ umowna.

Modernizowane instalacje sa zlokalizowane w budynkach Cieptowni Miejskiej w Rypinie
przy ul. H. Sawickiej 3. Znajduja si¢ tam rowniez kotly oraz inne urzadzenia i instalacje
cieplowni. Teren cieptowni jest ogrodzony.

Inwestor wyznaczy teren pod zaplecze robdt, a Wykonawca ten teren zabezpieczy.



Zamawiajacy w terminie okre§lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy

dokumenty dotyczace udostgpnienia Terenu Robot.

1.5.6. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robaét
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot przepisy dotyczace
ochrony srodowiska.
W okresie trwania budowy i wykonywania rob6t Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac Teren Robot w odpowiednim stanie,
b) unika¢ ucigzliwosci dla osob 1 srodowiska wynikajacych z uszkodzen, skazenia,
nadmiernego hatasu oraz innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania
lub je ogranicza¢ do minimalnych rozmiaréw niezbednych do realizacji zadania.
¢) stosowac srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

v’ zanieczyszczeniem ciekOw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

v’ zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

v" mozliwo$cig powstania pozaru.

d) uzywac sprzetu podczas realizacji robot spetniajacego obowigzujace normy 1 przepisy.

1.5.7. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie robdt, w pomieszczeniach zaplecza oraz w maszynach
1 pojazdach.

Materiaty latwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami
1 zabezpieczone przed dostgpem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym

jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.8. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatbw wywolujacych szkodliwe promieniowanie
o stezeniu wickszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robot ich
szkodliwos$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
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Zamawiajacy powinien otrzymac¢ zgode na uzycie tych materiatow od wlasciwych organow
administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Wykonawca.

Materiaty uzyte do wykonania zadania muszg posiada¢ odpowiednie atesty, certyfikaty, itp.

1.5.9. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochron¢ urzadzen 1 instalacji wystepujacych na terenie
wykonywanych robdt. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania prac.

Wykonawca zobowigzany jest bezzwlocznie powiadomi¢ o fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Inspektora i obstuge cieptowni oraz bedzie z nimi wspotpracowat
dostarczajagc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie

odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegal przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac¢, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprz¢t 1 odpowiednia odziez dla ochrony Zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie 1 s3g uwzglednione w cenie kontraktowe;.
Wykonawca musi przestrzega¢ i1 spetnia¢ wszelkie przepisy krajowe odnoszace si¢ do
bezpieczenstwa i higieny pracy lacznie z urzadzeniami socjalnymi.
W szczegblnosci, zwraca si¢ uwage Wykonawcy na wlasciwe:

¢ Ochronne nakrycie glowy, obuwie i odziez ochronng

e Zabezpieczenie miejsca wykonywania robot

e Rusztowania i podesty robocze

e Urzadzenia budowlane w tym wszelkie zawiesia, liny, haki wznos$ne, itp.

e Dojscia na teren robot 1 o§wietlenie



e Sprzgt pierwszej pomocy
e Pomieszczenia dla pracownikéw Wykonawcy w tym stotéwki, umywalnie 1 toalety

e Srodki przeciwpozarowe przy robotach i w pomieszczeniach pomocniczych

Powyzsza lista nie jest zamknigta, a Wykonawca odpowiada za zapewnienie, ze wszelkie
wymogi 1 zobowigzania bezpieczenstwa i higieny pracy przy robotach i dla pracownikow
oraz warunki socjalne sg spetnione.

W miar¢ postepu prac Wykonawca powinien w pelni zwraca¢ uwagg na bezpieczenstwo

wszystkich 0s6b upowaznionych do przebywania na terenie prowadzonych robot.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie miejsca robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong miejsca robot oraz za wszystkie materialy
1 urzadzenia uzywane do robot zgodnie z warunkami kontraktu. Ochrona miejsca robot
powinna réwniez objaé zabezpieczenie majatku Zamawiajacego zwigzanego z robotami od
skutkéw dziatania stron trzecich lub Wykonawcy.

Utrzymanie i ochrona instalacji, elementéw , materiatow, itp. powinny by¢ prowadzone
w taki sposob, aby wykonywane instalacje lub ich elementy byly w zadawalajacym stanie
przez caty czas, do momentu odbioru koncowego.

W trakcie realizacji zadania Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania w nalezytym stanie

czysto$¢ pomieszczen, w ktorych si¢ porusza podczas wykonywania zadania.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne
1 miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktoére sa w jakikolwiek sposob zwigzane
z robotami 1 bedzie w peilni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow

1 wytycznych podczas prowadzenia robot.

1.6. Dokumenty robaét

1.6.1. Dziennik Robot

Dziennik Robot stanowi¢ bedzie dokument przebiegu robot budowlanych, demontazowych
1 montazowych oraz zdarzen i okolicznos$ci zachodzacych w toku wykonywania tych prac.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Robdt spoczywa na Wykonawcy - Kierowniku

Robot.



Zapisy w Dzienniku beda dokonywane na biezaco 1 beda dotyczy¢ przebiegu robot
budowlanych oraz wszystkich zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w toku ich wykonywania
1 majacych znaczenie przy ocenie technicznej prawidtowos$ci wykonania instalacji, demontazu
lub montazu.

Kazdy zapis w Dzienniku Robot bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz wykonywanej funkcji i nazwy
jednostki organizacyjnej, ktora reprezentuje.

Wpisy powinny by¢ dokonywane w sposob trwaly i czytelny, w porzadku chronologicznym,
bezposrednio jeden po drugim bez przerw.

Protokoty zwigzane z robotami, a sporzadzone na oddzielnych arkuszach nalezy dolgczy¢
w sposob trwaly do dziennika robdt lub zamie$ci¢ w oddzielnym zbiorze, dokonujac

w dzienniku wpisu o fakcie ich prowadzenia.

1.6.2. Pozostale dokumenty robot

a) Dokumentacja projektowa

b) Protokoty przekazania Terenu Robot,

¢) Umowy cywilno-prawne,

d) Protokoty odbioru robét,

e) Protokoty z narad i ustalen,

f) Korespondencja na budowie,

g) Obmiary robot

h) Certyfikaty, swiadectwa badan , deklaracje, atesty, itp.

1.6.3. Przechowywanie dokumentéw robat

Dokumenty robot bgdg przechowywane na terenie ich wykonywania w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty robot beda zawsze dostepne dla Inspektora 1 przedstawiane do wgladu

na zyczenie Zamawiajgcego.
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2. WYROBY, URZADZENIA I MATERIALY

2.1. Wymagania ogoélne
Wszystkie wyroby, urzadzenia i materiaty stosowane przez Wykonawce przy wykonywaniu
robot powinny by¢:
- nowe i nie uzywane,
- odpowiada¢ wymaganiom norm i przepisow wymienionych w niniejszej
Specyfikacjach Technicznych i Dokumentacji Projektowej oraz innych
nie wymienionych, ale obowigzujacych przepisow,
- mie¢ wymagane polskimi przepisami atesty, certyfikaty, $wiadectwa
dopuszczenia do obrotu, deklaracje zgodnosci, itp.
Wykonawca poniesie wszelkie koszty zwigzane z dostarczeniem wyrobow, urzadzen

1 materialow.

2.2. Zrédla uzyskania

Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem wyrobow, urzadzen
1 materiatbw przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegoétowe informacje
dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub pozyskania tych materialow
oraz odpowiednie wymagane przepisami dokumenty i1 $wiadectwa badan.

Zatwierdzenie partii (cze$ci) materialdw z danego zrodla nie oznacza automatycznie, ze

wszelkie materiaty z danego zrddta uzyskaja zatwierdzenie.

2.4. Wyroby, urzadzenia i materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Wyroby, urzadzenia i materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy lub zlozone w miejscu wskazanym przez Inspektora.
Jesli Inspektor zezwoli Wykonawcey na uzycie tych materiatow do innych robodt, niz te, dla
ktorych zostaty zakupione, to ich koszt zostanie przewarto$ciowany przez Inwestora.
Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujg si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,

Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i nie zaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane wyroby, urzadzenia i materialy, do czasu,
gdy beda one potrzebne, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja

jakos¢ 1 whasciwos¢ do robot oraz byty dostepne do kontroli przez Inspektora.
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Miejsca czasowego sktadowania begda zlokalizowane w obrgbie Terenu Robot lub poza tym
terenem w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i przez niego optaconych. Po
zakonczeniu robdt miejsca tymczasowego sktadowania materiatéw bgda doprowadzone przez

Wykonawce do ich pierwotnego stanu.

2.6. Wariantowe stosowanie wyrobow, urzadzen i materialow.

Materialy, wyroby i urzadzenia zastosowane w Dokumentacji Projektowej mozna zastapic¢
rOwnowaznymi stosujagc te same parametry techniczne oraz wymagania jakos$ciowe
1 funkcjonalne poparte certyfikatami, $wiadectwami dopuszczenia, atestami w zalezno$ci
od wymagan wynikajacych z odpowiednich przepisow.

Wykonawca powiadomi Inspektora o wyborze materialu. Wybrany i1 zaakceptowany rodzaj

materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora.

2.1. Urzadzenia i materialy modernizowanej instalacji

Dobrane urzadzenia instalacji przygotowania (uzdatniania) wody powinny zapewnic
mozliwos¢ spetnienia wymagan okreslonych dla wody do napetniania i uzupetniania obiegow
wg PN-C-04601:1985 ,Woda do celow energetycznych -- Wymagania i badania jakosci

wody dla kottéw wodnych i zamknigtych obiegow cieplowniczych”

Stacja uzdatniania (zmiekczania) wody

Parametry techniczne stacji zmigkczania wody:

e Przeptyw nominalny min. 5 m*/h
e Zdolno$¢ jonowymienna min. 400m’/1°n
e Ilo$¢ zywicy w kolumnie min. 120 dm’

e Pojemnosé zbiornika solanki  min 300dm’

Nalezy zamontowa¢ automatyczng dwukolumnowa stacje  zmigkczania  wody.
Stacja ta powinna zapewnia¢ bezobstugowa, ciagla produkcje wody migkkie;.

Kolumny jonitowe pracowa¢ beda naprzemiennie. Kolumna wyczerpana zostanie odstawiona
od pracy i1 automatyczny zawor sterujacy (gtowica) wyzwoli program jej regeneracji, a pracg
podejmuje natychmiast kolumna uprzednio zregenerowana. Caty proces powinien odbywac

si¢ odbywac si¢ automatycznie.
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Wszystkie elementy stacji powinny by¢ wykonane z materialdw odpornych na korozje —
kolumny jonitowe z zywicy kompozytowej zbrojonej wtoknem szklanym a gltowica z norylu
1 mosiadzu.

Na doptywie wody do stacji nalezy zamontowa¢ wstepny filtr mechaniczny o doktadnosci

filtracji nie gorszej niz 200 mikrometrow.

Uklad odgazowania prozniowego., uzupeklniania ubvtkow i stabilizacji ciSnienia

Parametry techniczne:

e Nom. wydajno$¢ odgazowania wody uzupetn. >5 m’/h

e Nom. wydajno$¢ odgaz. wody sieciowej 5+15 m’/h

e Maksymalna wydajnos¢ catkowita >20 m’/h

e (Cyrkulacja wewnetrzna nominalna >2 m’/h

e (Cyrkulacja wewnetrzna minimalna 1 m’/h

e Temperatura pracy 50-75°C

e Max. temperatura dopuszczalna 90°C

e Cisnienie pracy nominalne -0,9 +-0,65

e Minimalne ci$nienie pracy - 1 bar

e Temperatura wody grzewczej 70-140°C (zaleznie od

okresu grzewczego)

Uktad odgazowania prézniowego przeznaczony bedzie do usunigcia rozpuszczonych
w wodzie gazow - przede wszystkim tlenu 1 dwutlenku wegla - poprzez doprowadzenie jej do

wrzenia w temperaturze 50 — 75°C.

Urzadzenia wchodzace w sktad ukladu odgazowania prozniowego, uzupeiniania ubytkow
1 stabilizacji ci$nienia:

e kolumna odgazowywacza - zaizolowana termicznie, z konstrukcjg nos$na,

- objetos¢ wypelnienia min 950 dm’

- objetos¢ dla wody odgazowanej min 450 dm’

- parametry eksploatacyjne j/w (patrz parametry techniczne)
- materiat kolumny stal nierdzewna AISI 304
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e ukladu wytwarzania prézni ( pompa proézniowa, zbiornik zuzytej wody chlodzacej
0 poj. min 330 dm’, schiadzacz oparow, zawory regulacyjne, zawor
elektromagnetyczny, presostat)

e pompy wody odgazowywanej — uzupelniania odgazowywacza (2szt) wraz z zaworem
regulacyjnym

e pompa wody chlodzace;j

e pompa zuzytej wody chtodzacej

e uklad podgrzewania wody z wymiennikiem ptytowym i zaworem do regulacji
temperatury

e pompy wody odgazowanej — stabilizujgco- uzupetniajace (2szt) wraz z zaworem
regulacyjnym

e wodomierze z nadajnikami impulsow (2szt)

e zestaw dozujacy do korekcji chemiczne;j

e zbiornik wody uzdatnionej- prostopadtoscienny, z laminatu poliestrowo- szklanego
poj. > 12m’,

e zbiornik nadmiarowy- cylindryczny, stalowy, poj. > 6m’,

e pozostata armatura i rurociagi

e szafa (rozdzielnica) sterujaca.

Projektowany uktad przeznaczony bedzie do cigglego odgazowywania wody sieciowej
z mozliwo$cig odgazowywania wody uzupeiniajgcej, czyli do pracy w uktadzie tzw. ,,nerki
cieplowniczej”.

Odgazowywacz bedzie montowany na instalacji by’passu rurociggu powrotnego sieci
cieptowniczej 1 jego zasadniczym trybem pracy powinno by¢ stale odgazowywanie czgsci
wody powrotnej co pozwoli na systematyczne eliminowanie wtérnego natlenienia.
W przypadku konieczno$ci uzupetnienia sieci woda dodatkowa odgazowywacz powinien
ptynnie przej$¢ w tryb jednoczesnego odgazowywania wody sieciowej i uzupetniajacej, a gdy
wymagane bgdzie uzupetnianie z wieksza wydajnoscig - woéwczas powinno by¢ mozliwe
czasowe odcinanie doplywu wody sieciowej 1 odgazowywanie tylko wody uzupetniajace;.
Po zakonczeniu procesu uzupetniania odgazowywacz powinien samoczynnie powraca¢ do
swojego podstawowego trybu odgazowania wody sieciowej. Wszystkie zmiany trybu pracy

zachodzi¢ powinny automatycznie bez uderzen hydraulicznych.
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W przypadku, gdy jako§¢ wody w sieci bedzie na tyle dobra, Ze jej odgazowywanie nie bedzie
juz potrzebne, powinna istnie¢ mozliwos¢ przetaczenia pracy odgazowywacza z trybu ,,Nerki
cieplowniczej” na tryb ,,Uzupeklniania”. Odgazowywacz be¢dzie wowczas pracowat tylko
wtedy, gdy potrzebne bedzie odgazowywanie wody przeznaczonej do uzupetniania sieci.
Woda uzupehniajaca, a takze w przypadku niskiej temperatury woda sieciowa, powinny by¢
przed doprowadzeniem do odgazowywacza wstepnie podgrzane do temperatury nie nizszej
niz 55°C. W tym celu nalezy zamontowa¢ wymiennik plytowy zasilany woda grzewcza
z kottow.

W przypadku gdy uzupehianie sieci odbywac si¢ bedzie z duzg intensywnoscig wodag o
znacznej zawartosci tlenu i stopien odgazowania okaze si¢ niewystarczajacy do spelnienia
wymagan polskiej normy PN-85/C-04601 (dotyczacej m.in. zawarto$ci tlenu ponizej 0,03
mg O,/dm’> w wodzie uzupehiajacej obiegi cieplownicze) wowczas proces odgazowania
prozniowego powinien by¢ wspomagany poprzez dozowanie chemicznych $rodkéw

wigzacych tlen. W tym celu instalacje nalezy wyposazy¢ w odpowiedni zestaw dozujacy.

Zestawy dozujace.

Zestawy dozujace przeznaczone beda do precyzyjnego dozowania ptynnych s$rodkow
chemicznych.
Nalezy zainstalowa¢ dwa odrebne zestawy dozujace przeznaczone do:
e do korekcji PH.
¢ climinacji pozostatych po odgazowaniu resztek O,
Kazdy z zestawoéw dozujacych powinien by¢ wyposazony w:
- pompe dozujaca
- polietylenowy zbiornik o poj. min. 60 litrow z mieszadlem r¢cznym,
- czujnik poziomu minimalnego cieczy w zbiorniku,
- polipropylenowy zaworek ssawny z obcigznikiem ceramicznym i filtrem,
- polipropylenowy zaworek dozujacy
- komplet polietylenowych wezykow (ssawny, dozujacy, przelewowy)
Pompa dozujaca zastosowana w zestawie bedzie pracowal w trybie zewnetrznego
sterowania zaleznie od iloSci przeptywajacej wody. Sterowanie realizowane bgdzie na
podstawie sygnatow z wodomierzy impulsowych zamontowanych na rurociggach.
Ponadto pompa dozujagca powinna mie¢ mozliwo$¢ pracy w trybie recznej regulacji
wydajnosci - poprzez zmiang objetosci dawki i czestotliwosci dozowania.
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Zbiorniki do wody

e Zbiornik wody uzdatnionej - pojemno$¢ > 12m’®  prostopadloscienny, wykonany
z laminatu poliestrowo- szklanego.

Dopuszcza si¢ wykonanie zbiornika ze stali weglowej odpowiednio zabezpieczonego
antykorozyjne (np. poprzez dwukrotne malowanie farbg epoksydowa- gr. powtoki
>200um lub zastosowanie powloki z tworzywa sztucznego) lub ze stali nierdzewne;.

e Zbiornik nadmiarowy - pojemno$¢ > 6m’, cylindryczny; wykonanie zbiornika ze stali
weglowe] odpowiednio zabezpieczonego antykorozyjne (np. poprzez dwukrotne
malowania farba epoksydowa - gr. powloki >200pum lub zastosowanie powtoki
z tworzywa sztucznego) lub ze stali nierdzewne;.

Wymienione powyzej zbiorniki nalezy wyposazy¢: we wlazy rewizyjne, wodowskazy,

przelewy, zawory spustowe oraz kpl. czujnikéw poziomu.

Pompy

Do przettaczania wody w ukladzie odgazowania prézniowego, uzupeiniania ubytkéw
1 stabilizacji ci$nienia nalezy zastosowa¢ wielostopniowe pompy odsrodkowe. Parametry
pomp powinny by¢ odpowiednie do pelnionych przez nie oraz przez poszczegdlne elementy
uktadu funkcji. Wszystkie pompy powinny mie¢ bezobstugowe, mechaniczne uszczelnienie
watu.

Nalezy zamontowaé 2 (w tym jedng rezerwowa) pompy wody odgazowanej - stabilizujaco-
uzupetniajace, kazda 0 parametrach: wydajnos¢ 5+10m’/h, wysokos¢
podnoszenia > 45mH,0

Stosowa¢ pompy markowych producentoéw posiadajacych w Polsce dobrze zorganizowany

SErwis.

Oproécz opisanych powyzej urzadzen 1 elementow gléwnych w sktad uktadu hydraulicznego

wejda niezbedne rurociagi, kolektory, rozdzielacze, zawory oraz inna armatura potrzebna do
jego pracy.
Rurociagi 1 kolektory - nalezy wykona¢ z rur stalowych bez szwu, oraz zabezpieczy¢

antykorozyjnie a rurociagi do goracej wody zaizolowac cieplnie.
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Automatyka i sterowanie.

Sterowanie pracg instalacji odgazowania proézniowego, uzupekniania ubytkow i stabilizacji
cisnienia bedzie realizowane poprzez uklad automatyki - stanowigcy dostawe
producenta / dostawcy systemu.
Sterowanie urzadzeniami odbywac si¢ bedzie z szafy sterujacej. Na szafie tej powinien by¢
nadrukowany schemat synoptyczny z sygnalizacjg stanu pracy pomp i elektrozawordéw, a
takze wskazaniami podci$nienia w kolumnie odgazowywacza, temperatury i poziomu wody
w odgazowywaczu.
Opis wskaznikoéw 1 przetacznikéw szafy sterujgcej znajdowaé si¢ powinien na jej ptycie
czolowe;j.
Przewiduje si¢ réwniez wilaczenie niniejszego ukladu sterowania do komputerowego,
centralnego systemu wizualizacji pracy cieptowni.
Wyposazenie szafy sterujgcej powinno zawiera¢ co najmniej:

o zabezpieczenia i sterowanie pomp do wody, z sygnalizacja stanu pracy i awarii,

o zabezpieczenia i sterowanie pompy proézniowej z sygnalizacja stanu pracy i awarii,

e zabezpieczenie i sterowanie uktadu schtadzania oparow

e diodowy wskaznik stanu czujnikow poziomu w zbiorniku wody odgazowane;j

o cyfrowy wskaznik temperatury w kolumnie odgazowywacza

e cyfrowy wskaznik podcisnienia w kolumnie odgazowywacza

o ukfad sterowania pracg zestawu dozujacego srodek wigzacy tlen resztkowy.

Wymagane bedzie rdéwniez wlaczenie niniejszego uktadu sterowania do komputerowego,

centralnego systemu wizualizacji pracy cieptowni.

W celu zapewnienia wtasciwej wspotpracy poszczegolnych urzadzen 1 prawidlowej pracy
calego uktadu przygotowania wody, uzupetiania ubytkow i stabilizacji ci$nienia wymaga si¢
aby gléwne urzadzenia tj. stacja zmigkczajaca, kolumna odgazowywacza z zespotem do
wytwarzania prozni, podgrzewacz wody, pompy, zestawy dozujace, wodomierze impulsowe,
zawory sterujace 1 regulacyjne wraz z rozdzielnicag zasilajgco- sterowniczg i czujnikami byty

autoryzowane - firmowane przez jednego producenta lub dostawce.
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3.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot.

Stosowany sprze¢t powinien by¢ odpowiedni dla danego rodzaju robot oraz eksploatowany
zgodnie ze swoim przeznaczeniem.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST oraz w terminie przewidzianym Kontraktem.
Sprzet, bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot, ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie 1 gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony

srodowiska i1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Maszyny 1 inne urzadzenia techniczne przed rozpoczgciem pracy oraz przy zmianie obshugi
powinny by¢ sprawdzone pod wzgledem sprawnosci technicznej i bezpiecznego uzytkowania.
Maszyny 1 inne urzadzenia techniczne podlegajace dozorowi technicznemu, mogg by¢
uzywane na terenie budowy wowczas, jezeli posiadaja dokumenty uprawniajace do ich
eksploatacji.

Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw Kontraktu,

zostang zdyskwalifikowane 1 niedopuszczone do robot.

Pracownicy obstugi powinni by¢ przeszkoleni oraz posiada¢ odpowiednie $wiadectwa
kwalifikacyjne, jesli takie sa wymagane przepisami przy obsludze stosowanych maszyn,
urzadzen i sprzetu

Nalezy uniemozliwi¢ dostep do maszyn i urzadzen osobom nieuprawnionym.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie
wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i1 wlasciwosci przewozonych
materialow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST oraz w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow

ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie 1 innych parametrow
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technicznych. Wykonawca begdzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do

terenu robot.

Transport materiatow, urzadzen i innych elementéw sktadowych instalacji powinien odbywac
si¢ w warunkach i w sposéb gwarantujacy utrzymanie ich wlasciwego stanu technicznego.
Elementy sktadowe powinny by¢ transportowane w oryginalnym opakowaniu, jezeli takowe
istnieje. Na samochodzie elementy powinny by¢ uktadane na réwnym i czystym podtozu oraz
zabezpieczone przed uszkodzeniem, przesuwaniem i przetaczaniem pod wpltywem sit
bezwladnos$ci wystepujacych w czasie ruchu pojazdow. Rury stalowe nalezy uktadaé
w potozeniu poziomym. Podczas prac przetadunkowych nie nalezy materiatow rzuca¢ ani
wlec. Transport elementow instalacji powinien odbywac si¢ w sposob zalecany lub narzucany
przez producenta.

Miejsce sktadowania powinno by¢ czyste, rowne i suche — magazynowane elementy powinny
by¢ zabezpieczone przed opadami atmosferycznymi, a takze zabezpieczone przed ingerencja
osob trzecich.

Sprzet stosowany do transportu, przeladunku i1 montazu powinien by¢ dostosowany

(tadownos¢, udzwig, wysigg) do cigzaru i gabarytoéw stosowanych urzadzen i materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materialdow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST 1 harmonogramem robot .

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie, wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow  zgodnie z wymiarami okreslonymi w dokumentacji
projektowej.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu w robotach, spowodowanego przez Wykonawce zostang
przez niego poprawione na wlasny koszt.

Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow robdt beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, dokumentacji projektowej i w ST, a
takze w obowigzujacych przepisach. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor uwzgledni wyniki

badan materiatow i robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
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materialow, doswiadczenia z przeszlo$ci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki

wplywajace na rozwazng kwestie.

5.2. Montaz zbiornikéw i kolumny odgazowywacza.

Montaz zbiornikow 1 odgazowywacza nalezy rozpoczaé wowczas, kiedy pomieszczenie
bedzie przygotowane do ich ustawienia.

Zbiornik moze by¢ ustawiony na fundamencie - plycie zelbetowej dopiero po uzyskaniu jej
pelnej wytrzymatosci.

Fundament lub inng konstrukcje nosng nalezy odebra¢ komisyjnie przed montazem
ze zwrdceniem uwagi na warunki techniczne wykonania betonéw i zachowanie odpowiednich
wymiarow.

Elementy nalezy przed montazem sprawdzi¢, dokonujac odbioru cz¢sciowego pod wzgledem
zachowania tolerancji wymiarowych oraz zabezpieczenia antykorozyjnego. Wszelkie prace
antykorozyjne nalezy wykona¢ przed montazem (u wytwodrcy), natomiast po montazu
wykona¢ uzupelnienia zabezpieczajace miejsca uszkodzone w czasie montazu.

Montaz cigzkich zbiornikdbw 1 kolumny odgazowywacza nalezy przeprowadzié
wg technologii montazu ustalajacej kolejno$¢ czynnosci, sprzgt dzwigowy, transportowy,

oprzyrzadowanie, itp.

5.4. Montaz pomp.

Montaz pomp i1 zespotow pompowych nalezy wykona¢ zgodnie z projektem technicznym
i DTR urzadzen, zapewniajac zachowanie dostepu do wymiany poszczegdlnych zespotow
oraz wykonywania prac konserwacyjnych i remontowych.

Po obu stronach pomp powinny by¢ zamontowane zawory lub zasuwy odcinajace, a na
rurociggu tlocznym miedzy pompa 1 zaworem — zawor lub klapa zwrotna.

Odcinki przewodéw przytaczonych do pomp nalezy tak umocowac, aby sity pochodzace od
cigzaru, ugiecia i wydluzenia przewoddw nie byly przenoszone na pompy.

Pompy nalezy zabezpieczyc¢ filtrem przed zanieczyszczeniami.

5.6. Montaz pozostalych urzadzen i armatury.

Urzadzenia stacji zmigkczania wody, zespoty dozujace, urzadzenia regulacyjne i pomiarowe
oraz armature, nalezy montowaé zgodnie z projektem technicznym i DTR urzadzen.
Urzadzenia i1 armatura powinny odpowiada¢ warunkom pracy (ci$nienie, temperatura,

natgzenie przeptywu, itp.) instalacji, w ktorej beda zainstalowane.
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Przed zamontowaniem kazdy egzemplarz nalezy sprawdzi¢ oraz w przypadku zaworow
dokona¢ proby otwarcia i zamknigcia

Urzadzenia 1 armature nalezy montowaé¢ w miejscach dostgpnych, umozliwiajacych obstuge
1 konserwacje.

Przestrzega¢ dopuszczalnych, podanych przez producenta: warunkdéw 1 pozycji pracy.

Przed montazem nalezy z urzadzen i armatury usuna¢ zanieczyszczenia i zaslepienia.

Przy taczeniu z rurociggiem nalezy zapewni¢ wilasciwy kierunek przeplywu oraz zachowac
wlasciwg kolejnos¢. Instalacja powinna pozwala¢ na wymontowywanie urzadzen i armatury
lub ich czgsci do celéw remontowych, prob 1 badan

Rury na wylocie z przelewdéw i zawordéw spustowych powinny zabezpiecza¢ obstuge przed
poparzeniem lub rozpryskiem wody.

Montaz urzadzen, armatury pomiarowej, redukcyjnej lub sterujacej nalezy wykonywac $cisle
wg instrukcji producenta.

Dla okreslonej doktadnosci pomiarow w przypadku wodomierzy szczeg6lnej uwagi wymaga
miejsce i sposob montazu oraz zachowanie odpowiednich odcinkow prostych rurociaggow
przyltaczonych przed i za urzadzeniem pomiarowym przeptywu jesli takie sg wymagane przez

producenta urzadzen.

5.7. Rurociagi.

Uktad rurociggéw powinien zapewnia¢ przej$cia i minimalne przeswity, a ponadto zapewnic
mozliwos¢ odwodnien i odpowietrzen poszczegolnych odcinkow.

Podparcia lub zawieszenia rurociaggdw musza zapewnic:

- swobodng rozszerzalno$¢ termiczng rurociagu,

- taki sposob zamocowania, aby ci¢zar odcinkdéw rurociggu nie oddziatywat na armature
1 urzadzenia ( np. pompy),

- mozliwo$¢ wymontowania armatury lub odcinka rurociggu bez wykonywania dodatkowych
podpdr,

- wykonanie wtasciwej izolacji cieplne;j
Prace montazowe powinny by¢ wykonywane przez przeszkolonych i1 wykwalifikowanych

pracownikow zgodnie z zasadami wiedzy techniczne;.

Instalacje technologiczng wykona¢ z rur stalowych taczonych przez spawanie.
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Przewody technologiczne powinny by¢ rozplanowane i oznakowane w sposob przejrzysty tak,
aby w kazdej chwili mozliwa byta ich identyfikacja. Urzadzenia powinny by¢ zaopatrzone
w tabliczki informacyjne.

Przewody prowadzi¢ z zachowaniem normatywnych odlegtosci od pozostatych instalacji.
Rurociagi oraz elementy konstrukcyjne (podparcia) nalezy zabezpieczy¢ antykorozyjnie.
Instalacje, w ktorej przeptywa goraca woda (rurociagi, kolektory za wyjatkiem odpowietrzen,

spustow) nalezy zaizolowac¢ cieplnie.

Zaleca si¢ aby montaz urzadzen i elementow uktadu przygotowania wody, uzupeiniania
ubytkéw 1 stabilizacji ci$nienia odbywat si¢ pod nadzorem Producenta/Dostawcy tych

urzadzen.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i1 wykonaniem, aby
osiggnac zalozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg robdt i jako$¢ materiatdéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie
1 wszystkie urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek i1 badan materialéw oraz robot.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary oraz badania materialow i robot z czgstotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w Dokumentacji Projektowej i ST, jednak nie rzadziej niz jest to okres§lone w ST, normach
1 wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor ustali, jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z Kontraktem.

Przed przystapieniem do robot nalezy sprawdzi¢ na podstawie dokumentoéw zalaczonych do
dostawy (certyfikaty, aprobaty, deklaracje zgodnos$ci, charakterystyki techniczne) zgodno$¢
dostarczonych materiatow z wymaganiami ST 1 dokumentacjg projektowa,.

W czasie realizacji zadania dziatania kontrolne powinny w szczego6lnosci obejmowac:

- sprawdzenie dostarczanych urzadzen i materiatow pod wzgledem jakosci, kompletnosci
1 zgodnosci z danymi technicznymi i1 przewidywanym zastosowaniem

- sprawdzenie poprawno$ci rozmieszczenia urzadzen, armatury i rurociggow

- sprawdzenie poprawno$ci wykonania montazu urzadzen 1 armatury

- sprawdzenie poprawnosci wykonywanych potaczen
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- kontrole wykonania rob6t spawalniczych

- sprawdzenie szczelnosci instalacji

- sprawdzenie wykonania zabezpieczenia przed korozja

- kontrole wykonania izolacji cieplnej

- sprawdzenie wykonania podpor

- sprawdzenie mozliwos$ci przesuwania si¢ rurociggoéw na podporach ruchomych na skutek
wydtuzen cieplnych

Po zakonczeniu robdt montazowych nalezy przeprowadzi¢ rozruch indywidualnych urzadzen
1 podzespotéw (wg DTR producenta) oraz przeprowadzi¢ badania ruchu probnego i pomiary
w zakresie umozliwiajacym stwierdzenie, czy urzadzenia, instalacje i wykonane roboty

budowlano- montazowe odpowiadaja warunkom technicznym.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialdow 1 robot

ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo.

Inspektor bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inspektora Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych

materiatow, ktore budzg watpliwosci, co do ich jakosci.

6.3. Badania i Pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami obowigzujacych
przepisow oraz odpowiednich norm. W przypadku, gdy przepisy lub normy nie obejmujg
jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, nalezy stosowa¢ wytyczne krajowe lub inne
procedury zaakceptowane przez Inspektora.

Przed przystapieniem do pomiaréw i badan Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju,
miejscu 1 terminie badania. Wyniki pomiarow 1 badan Wykonawca przedstawi na pismie do

akceptacji Inspektora.

6.4. Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, na formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez

niego zaaprobowanych.

23



6.5. Badania prowadzone przez Inspektora

Do celow kontroli jako$ci i zatwierdzenia, Inspektor jest uprawniony do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatéw u zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inspektor po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materialdw i robot z wymaganiami ST na podstawie
wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor moze pobiera¢ probki materialow 1 prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy
na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne to
Inspektor poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie
powtdérnych lub dodatkowych badan. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub
dodatkowych badan pokryje Wykonawca.

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby, ktore:

e spelniajg wymogi ST

e s3 oznakowane CE, co oznacza, ze dokonano oceny ich zgodno$ci z norma
zharmonizowang albo europejska aprobata techniczng badz krajowa specyfikacja
techniczng panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego Obszaru
Gospodarczego, uznang przez Komisj¢ Europejskg za zgodng z wymaganiami
podstawowymi,

e 53 umieszczone w okreslonym przez Komisj¢ Europejska wykazie wyrobéw majacych
niewielkie znaczenie dla zdrowia i1 bezpieczenstwa, dla ktérych producent wydat
deklaracj¢ zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej,

e 53 oznakowane znakiem budowlanym,

Ponadto dopuszczone do jednostkowego zastosowania w obiekcie budowlanym sg wyroby
budowlane wykonane wedlug indywidualnej dokumentacji technicznej, sporzadzonej przez
projektanta obiektu lub z nim uzgodnionej, dla ktorych producent wydat o$wiadczenie,

ze zapewniono zgodno$¢ wyrobu budowlanego z ta dokumentacjg oraz z przepisami.
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7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robot zgodnie z dokumentacjg
projektowa 1 ST w jednostkach ustalonych w przedmiarze i kosztorysie ofertowym.

Obmiar robo6t obejmuje roboty objete umowsg oraz ewentualne dodatkowe i nieprzewidziane,
ktérych konieczno$¢ wykonania bedzie uzgodniona w trakcie trwania robot, pomiedzy
Wykonawcg a Inwestorem.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru
o zakresie obmierzanych robdt i o terminie, co najmniej 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru b¢dg wpisane do rejestru (ksigzki) obmiarow.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzany z czestoscia wymagang dla celow
rozliczeniowych (ptatnosci) lub w innym czasie okreslonym w kontrakcie lub uzgodnionym

przez Wykonawce i Inspektora.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robot i materialow.

Przy sporzadzaniu obmiaru robot nalezy kierowac si¢ przyjetymi zasadami obliczania ilosci
robot podanymi w katalogach, innych ustalonych przez strony publikacjach lub
w specyfikacjach technicznych.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz obliczenia bedg wykonywane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny. Obmiary skomplikowane bedg uzupetlniane odpowiednimi szkicami
umieszczanymi w ksiedze obmiaréw lub dotgczanymi w formie odrebnego zatacznika

do ksiegi.

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane w czasie obmiaru robot beda podlegaé
akceptacji przez Inspektora przed ich uzyciem.

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce.

Jezeli urzadzenia pomiarowe beda wymagaly badan atestujagcych , to powinny posiadac
wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym

stanie przez caty okres trwania robot.
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7.4. Czas przeprowadzania obmiarow.

Obmiary beda przeprowadzane przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem robdt oraz w

przypadku wystgpienia dluzszej przerwy w robotach lub zmianie Wykonawcy robot.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot ulegajacych zakryciu nalezy przeprowadzi¢ przed ich zakryciem.

8. PODSTAWA PLATNOSCI.

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke

obmiarowg ustalong dla danej pozycji.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa ptatnosci jest wartosé

(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie

czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w

ST i Dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe beda obejmowac:

robocizng bezposrednia wraz z kosztami

wartos¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnymi
kosztami ubytkow i transportu na plac budowy

warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na plac
budowy i z powrotem, montaz i demontaz stanowisk pracy)

pomiary i wytyczenia

koszty posrednie, w sktad ktérych wchodza: ptace personelu 1 kierownictwa robot,
pracownikow zaplecza, koszty urzadzenia , eksploatacji i likwidacji terenu robot
1 zaplecza (w tym doprowadzenie energii i wody, drogi, itp.), koszty tymczasowego
oznakowania robot, wydatki na BHP, wuslugi obce, ekspertyzy dotyczace
wykonywanych robo6t, koszty ogélne Wykonawcy, itp.

Koszt rekultywacji i uporzagdkowania terenu po zakonczeniu robot

Zysk kalkulacyjny

Koszty obstugi gwarancyjne;j

Podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce¢ za dana pozycje w kosztorysie

ofertowym jest ostateczna.
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9. ODBIOR ROBOT

9.1. Rodzaje odbiorow roboét

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inspektora przy udziale Wykonawcy:

a) odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbidr czgsciowy,

c) odbidr ostateczny,

d) odbidér pogwarancyjny.

9.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr ten bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt
1 poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot. Odbioru dokonuje Inspektor.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do Dziennika Robot
1 jednoczesnym powiadomieniem Inspektora. Odbidr begdzie przeprowadzony niezwtocznie,
nie pdézniej niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Robot
1 powiadomieniu Inspektora.

Jako$¢ 1 ilosci robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan 1 w oparciu o przeprowadzone pomiary,

w konfrontacji z Dokumentacjg Projektowa, ST 1 uprzednimi ustaleniami.

9.3. Odbior czesciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robot.

Odbiory czegsciowe odnosza si¢ do poszczegdlnych etapoéw przed zakonczeniem budowy.
Ich zakres obejmuje sprawdzenie zgodno$ci wykonanej czg¢éci robdt z dokumentacja
projektowa, specyfikacja techniczng, obowigzujacymi przepisami, normami i zasadami
wiedzy technicznej.

Odbioru czesciowego robot dokonuje sie¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym.
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9.4. Odbior ostateczny

9.4.1. Zasady odbioru ostatecznego

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jakos$ci 1 wartoSci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do Dziennika Robdt z bezzwlocznym powiadomieniem na pi§mie
o tym fakcie Inspektora.

Odbidr ostateczny robot nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora zakonczenia robdt i przyjecia dokumentéw wymienionych
ponizej.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan, pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robot z Dokumentacja Projektowa i ST.

W toku ostatecznego odbioru robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robodt uzupetniajacych i poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub uzupetniajacych,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej w Dokumentacji Projektowej i ST
z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo, komisja dokona potragcen, oceniajagc pomniejszong warto$¢ wykonanych

robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

9.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest Protokot
Ostatecznego Odbioru Robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:
e Dokumentacje Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa,
jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
e Specyfikacje Techniczne podstawowe z dokumentéw umowy 1 ewentualnie

uzupetniajace lub zamienne,
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e Uwagi 1 zalecenia Inspektora, zwlaszcza przy odbiorze robdt zanikajacych
1 ulegajacych zakryciu, i udokumentowane wykonanie jego zalecen,
e Ustalenia technologiczne,
e Dziennik Robot,
e  Wyniki pomiaréw kontrolnych i badan,
e Deklaracje zgodnosci, certyfikaty zgodnosci lub atesty wbudowanych materialow
zgodnie z ST,
e Rysunki (dokumentacj¢) na wykonanie robot towarzyszacych (np. przelozenie
istniejgcych instalacji)
¢ Instrukcje obstugi dla dostarczonych urzadzen.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Terminy wykonania robot poprawkowych i robdt uzupeiniajacych wyznaczy komisja.

9.5. Odbior pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu

z uwzglednieniem zasad odbioru ostatecznego.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

e Dokumentacja Projektowa

e Normy:
PN-C-04601:1985 Woda do celow energetycznych -- Wymagania i badania jakos$ci wody
dla kottow wodnych 1 zamknietych obiegéw cieplowniczych
PN-B-02415:1991 Ogrzewnictwo 1 cieptownictwo. Zabezpieczenie wodnych
zamknigtych systemoéw cieptowniczych. Wymagania
PN-M-34140-08:1985 Instalacje do uzdatniania wody -- Instalacje do sorpcji i wymiany

jonowej -- Wymagania i badania odbiorcze
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PN-M-34140-13:1983 Instalacje do uzdatniania wody -- Instalacje do przygotowania
i dozowania chemikaliéw do korekcji wody -- Wymagania i badania odbiorcze

PN-ISO 6107:2001 Jako$¢ wody -- Terminologia

PN-C-04644:2002 Woda i $cieki -- Terminologia -- Terminologia uzupetniajgca
PN-B-02421:2000 Ogrzewnictwo i cieptownictwo. Izolacja cieplna przewodoéw, armatury
1 urzagdzen. Wymagania i badania przy odbiorze

PN-B-01421:1990 Cieptownictwo. Terminologia

PN-H-02650:1989 Armatura i rurociggi -- Cisnienia i temperatury

PN-H-74220:1984 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno ogolnego
przeznaczenia

PN-EN 10216-1:2004 Rury stalowe bez szwu do zastosowan ci$nieniowych -- Warunki
techniczne dostawy -- Cze$¢ 1: Rury ze stali niestopowych z wymaganymi witasnosciami
w temperaturze pokojowe;j

PN-EN 10216-1:2004/A1:2004 Rury stalowe bez szwu do zastosowan ci$nieniowych --
Warunki techniczne dostawy -- Czeg$¢ 1: Rury ze stali niestopowych z wymaganymi
wlasno$ciami w temperaturze pokojowej

PN-EN 10216-2+A2:2009 Rury stalowe bez szwu do zastosowan ci$nieniowych --
Warunki techniczne dostawy -- Cze$¢ 2: Rury ze stali niestopowych i stopowych
z okreslonymi wlasno$ciami w temperaturze podwyzszonej

PN-EN 10220:2005 Rury stalowe bez szwu i ze szwem -- Wymiary 1 masy na jednostke
dtugosci

PN-EN 10266:2005 Rury stalowe, zlaczki i ksztaltowniki zamknigte konstrukcyjne --
Symbole i definicje termindéw stosowane w normach wyrobu

PN-EN 1011-1:2009 Spawanie -- Zalecenia dotyczace spawania metali -- Czg$¢ 1: Ogodlne
wytyczne dotyczace spawania lukowego

PN-EN 1011-2:2004 Spawanie -- Wytyczne dotyczace spawania metali -- Czg$¢ 2:
Spawanie tukowe stali ferrytycznych

PN-EN 1011-2:2004/A1:2005 Spawanie -- Wytyczne dotyczace spawania metali -- Cze$¢
2: Spawanie tukowe stali ferrytycznych

PN-EN 1708-1:2010 Spawanie -- Szczegbdly podstawowych ztaczy spawanych w stali --
Cze$¢ 1: Elementy ci$nieniowe

PN-EN ISO 9692-1:2008 Spawanie i procesy pokrewne -- Zalecenia dotyczace

przygotowania ztaczy -- Cze$¢ 1: Reczne spawanie tukowe, spawanie tukowe elektroda
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metalowa w ostonie gazow, spawanie gazowe, spawanie metoda TIG i1 spawanie wigzka
stali
PN-EN ISO 15609-1:2007 Specyfikacja i kwalifikowanie technologii spawania metali --
Instrukcja technologiczna spawania -- Cze$¢ 1: Spawanie tukowe
PN-EN ISO 15609-2:2005 Specyfikacja i kwalifikowanie technologii spawania metali --
Instrukcja technologiczna spawania -- Czg¢$¢ 2: Spawanie gazowe
PN-N-01270:1970 Wytyczne znakowania rurociggow.

Wymagania techniczne COBRTI INSTAL - ,,Warunki techniczne wykonania i odbioru

robo6t budowlano- montazowych” tom II ,, Instalacje sanitarne i przemystowe”
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